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Mikrokontrollerek és alkalmazasaik 2014

A felkésziilést segitbé kérdések ,,A”:

Milyen a nyitott kollektoros kimenet?

Hogyan készithetiink stabilizalt tapfesziiltség forrast?

Ismertesse az anal6g komparator miikodését!

Az 555-0s 1d6zité aramkor felépitése és alkalmazasai.

Ellenallas 1étra és R-2R felépitése és hasznalata D/A konverterekben.
Miiveleti er6ésitok alkalmazasi lehetdségei TTL kornyezetben.
Magyarazza meg, mik a multiplexerek, demultiplexerek, dekodolok
Hogyan miikddik a digitalis komparator?

Hogyan miikddik a teljes dsszeadd?

Milyen feladatokra hasznalhatdk a tarold regiszterek és osztok?
Hogyan lehet nyomégombos kapcsoldt TTL bemenethez illeszteni?
Hogyan lehet 1athatova tenni egy kimenet logikai allapotat?
Ismertesse az I/0 ciklus idédiagramjat!

Az output port felépitése.

Az input port felépitése.

A PC printer portjanak felépitése.

Ismertesse az ALU felépitését és miikodését!

Ismertesse a CLEAR/SET utasitas miikodését.

Milyen alapvet6 digitalis aramkorokbdl épiil fel a szamitogép?
Magyarazza el, mi a Harvard-felépités és hasonlitsa 6ssze a Neumann-felépitésti szamitogéppel
A blokkvazlat alapjan mutassa be a PIC mikrovezérl6k mitkodését!
Csoportositsa a PIC mikrovezérlék labkivezetéseit!

Milyen 1épésekbdl all egy utasitas végrehajtasa, és mi a pipe-line?
Csoportositsa, és roviden mutassa be a PIC mikrovezérlok utasitaskészletét!
Milyen feladatot 1at el a veremtar?

Két operandust igényl6 utasitasok esetén hol képzddik az eredmény?
Magyarazza el a statuszbitek jelentését!

Miért van sziikség memorialapok kialakitasara, és mi az a lapvaltas?
Mik az RPO, RP1, IRP bitek

Mi a RESET feladata, és hogyan miikodik ez a PIC-eknél?

Orajel generalasa PIC-eknél.

Hogyan valésithaté meg indirekt cimzés

Milyen célt szolgal a Watch Dog Timer?

Mi a polling? Mi a megszakitas (interrupt-IT)?

Milyen idébeli viszonyokra kell tigyelniink a megszakitasok hasznalatanal?
Hogyan lehet programozni a PIC-eket?

Ismertesse roviden a PIC perifériakat.

PIC I/0 portok miikddése.

Szamlalok és id6ziték a PIC-ben. TMRO, TMR1, TMR2

PWM modulator miikddési elve és felhasznalasi lehetdségei.

A felkésziilést segitbé kérdések ,,B”:

PICBASIC utasitaskészlete és a fordité hasznalata

A PIC16F876-0s mikrovezérld ( a tovabbiakban PIC ) felépitése

A PIC mukodtetéséhez sziikséges minimalis hardware kdvetelmények
Digitalis I/O megvaldsitasa PIC-kel

Analog fesziiltség mérése PIC-kel

LCD panel illesztése PIC-hez.

Soros kommunikécio PC és PIC kozott

Léptetémotorok mitkodése

Unipolaris 1éptetémotor vezérlése PIC-kel

DS1820 miikodése



